1. CONTROLLO DECENTRALIZZATO — PROGETTO INDIPENDENTE
UN SOLO REGOLATORE INSERITO  w,(t) = sca(t) , w,(t) = sca(t - 10)
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2. CONTROLLO DECENTRALIZZATO — PROGETTO INDIPENDENTE
ENTRAMBI | REGOLATORI INSERITI  w,(t) = sca(t) , w,(t) = sca(t - 10)
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3. CONTROLLO DECENTRALIZZATO — PROGETTO SEQUENZIALE
DIAGRAMMI DI BODE PER IL PROGETTO DI R,
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4. CONTROLLO DECENTRALIZZATO — PROGETTO SEQUENZIALE
ENTRAMBI | REGOLATORI INSERITI  w,(t) = sca(t) , w,(t) = sca(t - 10)
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