
1. CONTROLLO DI SISTEMA INSTABILE – RISPOSTA DELL’USCITA AD UN
RIFERIMENTO A SCALINO

2. CONTROLLO DI SISTEMA INSTABILE – RISPOSTA DELLA VARIABILE DI
CONTROLLO AD UN RIFERIMENTO A SCALINO
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3. CONTROLLO DI SISTEMA INSTABILE – SCHEMA A SINGOLO
REGOLATORE CON DIVERSI VALORI DEL GUADAGNO

4. CONTROLLO DI SISTEMA INSTABILE – SCHEMA A SINGOLO
REGOLATORE CON DIVERSI VALORI DEL GUADAGNO
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