
ESERCIZIO

Si consideri il sistema descritto dalle equazioni
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1) Progettare una retroazione statica dallo stato )()( tKxtu =  in modo che il sistema retroazionato

abbia autovalori in 11 −=λ  e 22 −=λ .

2) Supponendo ora che lo stato non sia accessibile, progettare un ricostruttore asintotico in modo
che la dinamica dell’errore abbia autovalori in 53 −=λ  e 104 −=λ .

3) Combinando la legge di controllo progettata al punto 1 con il ricostruttore asintotico progettato al

punto 2, calcolare la funzione di trasferimento tra y e u del controllore così  costruito.

4) Verificare che il sistema retroazionato ottenuto al punto 3 risulta asintoticamente stabile e i suoi
poli coincidono con i valori 4,,1, K=iiλ .

[Si consiglia l’uso di Matlab per effettuare i calcoli]



TRACCIA DELLA SOLUZIONE

1) La coppia (A,B) è completamente raggiungibile. Il guadagno del controllore risulta
[ ]12 −−=K

2) La coppia (A’,C’) è completamente raggiungibile. Il guadagno del ricostruttore risulta
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3) Risulta
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4) La funzione d’anello, assumendo negativa la retroazione è
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Il polinomio caratteristico in anello chiuso è allora
( )( )( )( )105211001809718)(ˆ 234 ++++=++++= sssssssssϕ

e la verifica è completata.


