ESERCIZIO
Si consideri il sistemadi controllo mostrato in Fig. 1,
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1) Si discuta la possibilitadi progettare un compensatore in feedforward C(s) “ideale”, tale cioe da
garantire unafunzione di trasferimento unitariatraw ey.

2) Progettare C(s) come compensatore statico, mettendo in evidenza i vantaggi che derivano da
guesta soluzione rispetto a quella puramente in anello chiuso, cioé in assenza di C(S).



